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Anderung +010 | Anderung +0 94 %
(A hsolut) (1 %)

Hoch 10,80 Tief 10,20
W arketCap 2Th Mio. Lmsatz 15,405

Schluss 10,70 (Carchschnitt)
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Anderung +1,95 | Anderung +27 29%
(A hsolut) (1 %)

Hoch 11,60 Tief g3.74a
W arketCap 2Th Mio. Lmsatz 13.974

Schluss 10,70 (Carchschnitt)
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Anderung +2 80 | Anderung +37 44%
(Ahsolut) (In %)
Hoch 11,60 Tief 7.al
W arketCap 2Th Mio. Lmsatz H.2T0

Schluss 10,70 (Carchschnitt)
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Anderung +0.55 | Anderung +7 42%
(A hsolut) (1 %)

Hoch 11,60 Tief B 70
W arketCap 2Th Mio. Lmsatz q.4942

Schluss 10,70 (Carchschnitt)
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Anderung +4 00 | Anderung +73 T0%
(A hsolut) (1 %)

Hoch 13,80 Tief B 40
W arketCap 2Th Mio. Lmsatz q.614

Schluss 10,70 (Carchschnitt)
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Base of nominal data

Selection of measuring elements ’:E SN EE

in CAD illustration

Definition of data points and
scanning paths in CAD i"ustra' SicheriNjitsgrupp nllwelldefiniliun Koord.-System

tion

_gCalypso Offline Planner - Control 2003

Datm Bearbeiten Ansicht Vorbereiten Messen Ve
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eometriedefinition {antasten, eingeben oder einlesen)

)

N | Zylindert
[Me.

|
E ; 2| Zytinden

omme; Mategie

yligler | Ausweigg

[sE+Z

—Tuler? 2 fu

i2nabe -| [Basissyst =l
Snllwerl - Istwert
‘ [ 41,1362 |

12,9609
-38,7500

Iy
niipfen Mab priifen F| =12

J_I_IOIGIJ

= :ﬁ@ﬁl ) 5,0000

Sollgeometriedefinition (antasten, eingeben oder @nlesen) TN 0, juso
[FETan 8l =) i
Pol K| Raum Acno:
. | Ebene2 Lénge
Startwinkel
Verwendung | Wkl.Bereich 360,0000
-Ei

 Geschwindigkeit
& Schrittweite

€ Anzahl Punkte
Taststift

Einzelpunkte

Najel

Lo} Edmderlu:he Genauigkeit

#

-

£l

~Polyline

[34,5669 [ 12,9609 | -28,7170
[71.5689 [6.8283 [ 0.0000
[-32,1480 [12,9609 |-48,7094

Anzahl TI 10

Uh:lﬁchreihed

Alle Punkte anzg. | Bahn vom Modell |

Eckenverrundung

0K Riicks elztnl

5,0000

1

[oooo0
Fawooo——
I
—

Sigma

10 mm

Punkt Nr Punkt Nr Max

|

2 5 [ D ] alalalf+ Rl o[ &
d uns(hemgAJ B reionisse ﬁmyp,u WP simuiation .‘é\c.alypsufn ]—EE

13:39

\
\ ¢
|_|J Element anwihlen

|_'|J Antastpunkt definieren
Eﬂ Raumpunkt definieren
[ Keis definicren

£ Gerade definieren

VA Distanzpriifung
10 mm

o|®f - L] alalall+ R o (e &~ o

10r

Solide Geometrie definieren

F el alaall+ (S8 « & & =
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